
Image source RGB et sa résolution en PPI
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Recherche des bords
des érythrocytes
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Segmentation
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Création des cellules

Pixels contenus dans 
les ellipses

Suppression de cellules

• Touchant les bords
• Ayant une aire trop faible

Attribution d'une classe à chaque cellule

• Non-érythrocyte si trop grande surface colorée sombre
• Érythrocyte infecté si au moins un noyau et un cytoplasme
• Érythrocyte sain sinon
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Segmentation
des noyaux

Fermeture
par aire

Extraction des zones
colorées sombres


